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LOS MECANISMOS

»

LO TRANSFORMA
MOVIMIENTO/FUERZA MOVIMIENTO/FUERZA
| MECANISMO [ DE
DE ENTRADA SALIDA DIFERENTE

DEFINICION: ELEMENTOS QUE PERMITEN MODIFICAR UNA
FUERZA, UNA VELOCIDAD DE ENTRADA Y/O UN MOVIMIENTC DE
ENTRADA EN OTROS DIFERENTES DE SALIDA.
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CLASIFICACION DE LOS MECANISMOS

Estos mecanismos sirven para modificar

fuerzas de entrada en otras diferentes de
EE— salida. Tenemos en este grupo:

GRUPO 2 - Balancin
- Polea Simple

GRUPO 3 - Polea mévil o compuesta
- Polipasto

GRUPO 4 - Manivela-Torno

p Obten seguro
Seguros o economico &
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CLASIFICACION DE LOS MECANISMOS

Se utilizan para modificar velocidades. En
GRUPO 1 este grupo tenemos:

- Ruedas de Friccion
- Sistemas de Poleas

- Engranajes (ruedas dentadas)

GRUPO 3 - Sistema de engranajes con cadena
- Tornillo sin fin Rueda Dentada
GRUPO 4
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CLASIFICACION DE LOS MECANISMOS
Son aquellos mecanismos que se utilizan para
GRUPO 1 modificar el movimiento. En este grupo
tenemos:
GRUPO 2 - Tornillo- Tuerca

- Pifion-Cremallera
- Biela-manivela

- Ciguefial-biela
GRUPO 4 - Excéntrica

- Leva

- Trinquete

@
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Obten seguro

‘ Seguros economico
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CLASIFICACION DE LOS MECANISMOS

A este grupo lo vamos a clasificar como dentro

GRUPO1 de Otros Mecanismos. En este grupo
incluimos:

GRUPO 2 - Los Frenos que se utilizan para regular el
movimiento. Tenemos 3 tipos: de disco, de

GRUPO 3 cinta y de tambor.

- Mecanismos para acoplar o desacoplar ejes:
< GRUPO 4 : embragues, juntas oldham, juntas cardam.

- Mecanismos que acumulan energia:muelles
y amortiguadores.

-Mecanismos que se usan de soporte:
cojinetes y rodamientos.

Obten seguro
economico -

‘Seguros N
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CLASIFICACION DE LOS MECANISMOS

A este grupo lo vamos a clasificar como dentro

GRUPO 1 de Otros Mecanismos. En este grupo
incluimos:

GRUPO 2 - Los Frenos que se utilizan para regular el
movimiento. Tenemos 3 tipos: de disco, de

GRUPO 3 cinta y de tambor.

- Mecanismos para acoplar o desacoplar ejes:
< GRUPO 4 : embragues, juntas oldham, juntas cardam.

- Mecanismos que acumulan energia:muelles
y amortiguadores.

-Mecanismos que se usan de soporte:
cojinetes y rodamientos.

Obten seguro
economico -
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EMPECEMOS POR LOS QUE MODIFICAN LAS FUERZAS

Palanca-Balancin

» Ahorra esfuerzo levantando pesos.
+ Condicién de equilibrio:

I Fuerza x distancia al eje de giro (de la fuerza) = Peso x distancia al eje de giro (del peso) I

L d

1

‘ $ E=Tucrzo

Fuerza
(OB
p. Obten seguro
i economico C y v
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Fuerza x df=Peso x dp

Fuerza= Fuerza que hacemos para subir el peso

Peso= Peso que queremos levantar
df= distancia del punto de aplicacion de la fuerza al eje de giro.

dp= distanda del punto de aplicacion del peso al eje de giro.

Por ejemplo si queremos despejar la fuerza necesaria para
levantar un peso:

F= (P x dp)/ df

@

Obten seguro
©conomico
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Calcula la fuerza que se puede levantar con un
balancin haciendo una fuerza de 40Kg sobre
una barra de 10m, si |a distancia del peso a
levantar al eje de giro es de 2m. en kg (no
tienes que poner la unidad solo el resultado
con numeros)

wnl,

Obten seguro
economico Cotizalo ya .
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Polea simple o
&

« Ahorra esfuerzo al subir o bajar cargas
pesadas. Cambian el sentido de la fuerza.

« En este tipo de poleas se cumple que:
Fuerza = Peso r'\’

= ]
O o

LAS VENTAJAS ESTAN EN QUE LEVANTAMOS EL PESO HACIENDO UNA
FUERZA HACIA ABAJO (MAS COMODIDAD) Y QUE ADEMAS NOS AYUDAMOS
CON NUESTRO PROPIO CUERPO

7:28a. m.
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Polea movil g\
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En este tipo de poleas tenemos las dos ventajas de la polea simple y ademas
la fuerza que necesitamos para levantar el peso es de la mitad:

| FUERZA = PESO /2 |

Obten seguro

Seguros e economico Ye -
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Polipasto &\

* Es un conjunto de poleas fijas y
moviles. Cuando tenemos mas de
una polea maovil al mecanismo le
llamamos polipasto.

« Su ecuacion es:

FUERZA = PESO/ 2n
donde n es el nimero de poleas méviles.

Obten seguro
Seguros economico , i %
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POLEA SIMPLE POLEA MOVIL

POLIPASTO

Coloca el texto en su mecanismo Correcto
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La ventaja de las poleas simples es

Que es mas facil levantar un peso tirando hacia

abajo

vV 4= =)

@

7:29a.m.
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Calcula la fuerza necesaria para levantar un
peso de 70Kg con una polea simple o fija.
(solo escribe la cantidad)

Obten seguro
economico Cotizalo ya o
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Ejercicios de Poleas

\V4
Calcula la fuerza necesaria para levantar un peso de 80Kg | 40Kg v
con una polea mévil. Escribe el resultado con cifras, no
con lstras y con su unidad

V4
¢ Qué fuerza necesitamos para levantar 300Kg con un | 50Kg
polipasto de 3 poleas moviles? Numero y unidad

LV
¢ Qué peso lsvantariamos con una polea movil haciendo | 60Kg
una fuerza de 30Kg? Numero y Unidad

v = =y

@
@

Obten seguro
economico
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Manivela Torno

o

Formula:

Fxd=Pxr
P=Peso alevantar

Obten seguro
Seguros e economico

7:33a.m.
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¢ Qué fuerza necesitaremos hacer en un mecanisme de manivela torno para
subir un peso de 100Kg si el tambor del torno tiene un radio de 2m y la manivela
mide 4m?
. sng
®
3 Obten seguro =
Seguros v economico .

7:34a.m.

07/11/2014

A s %93

T Tecnologia: Electronica, B X | T Los Mecanismos Tedeslc % | [%] mecanismos x

%
m

C' | [3 wwwareatecnologia.com/mecanismos/mecanismos htm|

MECANISMOS QUE MODIFICAN LA VELOCIDAD

Estos mecanismos se usan para convertir una velocidad
de entrada en otra velocidad diferente de salida

Conceptos previos:

- Al ser mecanismo giratorios, la velocidad que usaremos es la
Velocidad en r.p.m =revoluciones por minuto. Es decir las
vueltas que se daran en un minuto. Un eje que gira a una
velocidad de 1500rpm quiere decir que dara 1500 vueltas
en un minuto.

- Larelacion de velocidad es la cantidad de veces que el
Mecanismo va mas rapido o lento a la salida que a la enfrada.
Siempre se deja en forma de fraccién. La formula es
Rv=VsiVe Rv=relacion de velocidad, Vs= velocidad de salida

Ve= velocidad de entrada. Veamos unos ejemplos:

DX

Obten seguro —
Seguros v economico .
7:35a.m.
07/11/2014
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Relaciones de Velocidad

Rv=1/1 El mecanismo tiene la misma velocidad a |a entrada
que a la salida.

Rv = 1/5 El mecanismo reduce la velocidad 5 veces a la
Salida. Si a la enfrada fiene una velocidad de 5000rpm, a la
Salida tendra una velocidad de 1000rpm.

Sera Mecanismo Reductor de Velocidad

Rv=5/1 El mecanismo va 5 veces mas rapido a la salida
que a la entrada. Si a la entrada tiene una velocidad de

5000rpm a la salida tendra una velocidad de 25000rpm.

Sera un Mecanismo Multiplicador de Velocidad

{iiSIEMPRE SE DEJA EN FORMA DE FRACCION!!

Obten seguro
i economico -
7:35a.m.
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Polea de transmisién

+ Se transmite el movimiento circular a través de
una correa de transmision.

* Una polea se mueve (motriz=la del motor) y
la otra es movida (conducida).

+ Puede ser £

Cruzada o sin y _/@ g/:‘
cruzar. €
+ Puede haber un sistema compuesto de poleas.

Se llama tren de poleas: Q—O

7:35a. m.
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c

| Didmetro de la polea 1 x velocidad de la polea 1 = Didmetro de |a polea 2 x velocidad de la polea 2 |

En estos mecanismo lo que nos interesa es la relacién de velocidades, por eso
Siempre que trabajemos con mecanismos de este tipo la velocidad que usamos
es en r.p.m. (revoluciones por minuto); es decir las vueltas que daria la polea o
el eje sobre el que va la polea (que serian las mismas) por cada minuto

De la ecuacidn anterior nos darian 3 datos y nos mandarian calcular el 4° dato
(normalmente la velocidad de salida del sistema que seria V,,

7:35a. m.

07/11/2014
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Polea doble

En los trenes de poleas se calculan los diferentes sistemasde poleas simples que
Tengamos enganchados por separado. Eneste casolatconla2yla3conlad
Tenemos que tener en cuenta que la polea 2 y la 3 giran a la misma velocidad,
con lo que cuando calculemos V, en el primer sistema, ya conocemos la V,

del segundo, que serd la misma.

brayado lo que despejamos)

Pasos para resolver los problemas (
1*) Didmetro de la polea 1 x velocidad de la polea 1 = Diametro de la polea 2 x velocidad de la polea 2

2%)V2=v3

3*) Didmetro de la polea 3 x velocidad de la polea 3 = Diametro de la polea 4 x velocidad de la polea 4

- ® X Y
7:36a.m.
07/11/2014
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Si en un sistema de poleas la polea motriz tiene
20cm de diametro y gira a una velocidad de
1000rpm. ;A qué velocidad girara la polea
conducida (de salida) si tiene un diametro de
80cm? Solo la cantidad sin la unidad que seria
rp.m.

250
I A A e A
e ®
@
@
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Escribe el resultado en cifras no con letras

<

El sistema anterior es reductor de velocidad. Su relacion | 4
de velocidad sera 1/X ; Qué numero es X7

@ X
7:37a. m.
07/11/2014
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Queremos conseguir una velocidad de salida
de 2000rpm con sistema de poleas cuya polea
motriz gira a 5000rpm y tiene un diametro de
10cm. ¢ De qué diametro tendria que ser la
polea conducida? En cm pero sin escribir la
unidad, solo el nimero del resultado

22
H HE EEaEN

7:37a.m.
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Si en el sistema de poleas compuesto de |a
figura las poleas pequefia (1 y 3) tienen 10cm
de diametro y las grandes (2 y 4) tienen 40cm
de diametro. ¢ Cual sera la velocidad de la 4 si
en la 1 penemos un motor a 4000rpm? En
r.p.m. sin poner la unidad solo el nimero

220,
H Bl § DR =E
EEEE

@
@ X
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¢ Cual sera la relacién de velocidad del sistema de poleas anterior?

. 116

7:38a. m.
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1 3 4 En el tren de engranajes de la figura la rueda 1
y la 2 tienen 20 dientes. Las ruedas 3 y 4 tienen
50 dientes. Si en la rueda 1 colocames un
2 motor que gira a 1500r.p.m. (A qué velocidad
girara la rueda 47 En r.p.m. pero sin poner la
unidad solo el nimero

210,
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Solo pon el namero en la solucion

\V4
(A gué velocidad girarda una rueda de 25 dientes | 200 v
enganchada a un tormillo sin fin que gira a 5000rpm?. Sin
unidad
Si la relacion de velocidad del mecanismo es 1/X ; Qué
numero sera X?

LV.4
Por cada vuelta del tornillo. ¢ Cuantas dientes se desplaza | 1
larueda?

v
;. Se podria poner un motor en la rueda del mecanismo? | no
si/no

TA44a.m.
07/11/2014
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Coloca en si sitio

Biela-Manivela
" ' !

T
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Coloca en su sitio

ufieta ——— Trinquete

giro| 3 .‘ N By giro
blogueado £ ) penmitido

[

Arbol de....

levas
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Mecanismos de Frenos

Frenos de Disco: El eje giracon el
disco. Unas zapatas frenan el disco y
ala vez el disco frena el gje.

5=Disco  6=zapatas

FRENOS DEDISCO

C' | [) www.areatecnologia.com/mecanismos/mecanismos.html

De Cinta
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Une los Correctos

‘ Unen ejes desaliniados

‘ Unen ejes en angulo

‘ Para Acoplar Ejes

‘ Acumulan energia

7:49a. m.

07/11/2014
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Una sopa de letras

Eje acodado >> ciguenal

M A
energia >> alo

No deja girar en un sentido »>> S | | N | N |
trinquete
Freno con zapata >> tambor

Palanca de primer genero >>
balancin

Muchas poleas >> polipasto

== |22 o] |=]=|

e
Muchas ruedas dentadas >> 1 e | e [
:"f'm"a'e HEREE e 2
olea d ada >> ica Ll [ | | N | I
o[ty n [v] a]le]s e I

@ -
D X
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Aqui te dejamos unos ejercicios online sobre mecanismos, y dos enlaces por si quieres
saber mas sobre mecanismos en los moteres.

% PARTES DE UN MOTOR EL CILINDRO

4 S [OF3 =
7:53a.m.
07/11/2014
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Gmail for Work

Wéase mas profesional con el e-mall personalizado de Google Apps.

Su puntuacidn es: 46%.
Preguntas contestadas hasta este punto: 1/28.

MOSTRAR TODAS LAS PREGUNTAS

1128

Los mecanismos son elementos destinados a fransmitir y transformar- ¥ movimientos desde un elemento motriz a un elemento receptar ; Qué palabra falta?

fuerzas

Correas de Transmision

Correas Sincronicas Correas Trapezoidales
® 0

—
BLOQUE SOCIAL

Comparte Ejercicios Mecanismos Nivel 1° ESO

Tecnologia
1 Me gust: 9!

A 5376 personas les gusta Tecnoiogia

11,
[ EJERCICIO SOBRE MECAN x
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Gmail for Work

Wéase mas profesional con el e-mail personalizade de Google Apps.

Su puntuacion es: 54%.
Preguntas contestadas hasta este punto: 3/28.

MOSTRAR TODAS LAS PREGUNTAS

conducida

Correas de Transmision

Correas Sincronicas Correas Trapezoidales
® O

—
BLOQUE SOCIAL

Biiscanos en Facebook

Comparte Ejercicios Mecanismos Nivel 1° ESO
(6 - 1 o

o Twittear| 0|
5375 personas les gusta Teonologia

— 57 Vo )
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Gmail for Work
Wéase mas profesional con el e-mall personalizado de Google Apps. =

Su puntuacion es: 84%.
Preguntas contestadas hasta este punto: 2/28.

MOSTRAR TODAS LAS PREGUNTAS

oK |

Correas de Transmision

Correas Sincronicas Correas Trapezoidales
® 0

—
BLOQUE SOCIAL

Comparte Ejercicios Mecanismos Nivel 1° ESO
Tecnologia
_ Me gusta
B [ v gusta |
W Twittear| 0|
g1

A 5376 personas les gusta Tecnoiogia
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G
Gmail for Work
Wéase mas profesional con el e-mail personalizade de Google Apps. =

Su puntuacion es: 48%.
Preguntas contestadas hasta este punto: 4/28.

MOSTRAR TODAS LAS PREGUNTAS
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Gmail for Work
Wéase mas profesional con el e-mall personalizado de Google Apps.

Su puntuacion es: 56%.
Preguntas contestadas hasta este punto: 5/28.

MOSTRAR TODAS LAS PREGUNTAS

Tos destinados a transmitir velocidades
Las destinados a cambiar el tipo de movimiento
Los destinados a regular el movimiento.

Los mecanismos de acoplamiento
Los mecanismos de acumulacién de energia
Los mecanismos de soporte

COMPROBAR RESPUESTA
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Gmail for Work

Wéase mas profesional con el e-mail personalizade de Google Apps.

Su puntuacion es: 46%.
Preguntas contestadas hasta este punto: 6/28.

MOSTRAR TODAS LAS PREGUNTAS
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